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基于多种支撑点的度量空间离群检测算法
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摘　要　大数据的价值实现，归根到底还是依赖于数据挖掘技术．而在很多领域中，海量数据的非常规模式往往更

具分析价值．离群检测，也叫异常检测，是用于挖掘海量数据中非常规模式的一项关键技术，广泛应用于网络入侵

检测、公共卫生、医疗监控等领域．基于索引的离群检测算法通常具有较高的检测速度，然而现有的大多数基于索

引的检测算法并非完全基于距离，导致通用性降低．较高的抽象能力使得度量空间具有比多维空间更广泛的适用

范围，在其基础上设计的算法具有更高的通用性．而最新的度量空间基于索引的离群检测算法ｉＯＲＣＡ算法通过随

机选取支撑点，基于数据到单支撑点的距离建立索引，并应用终止规则（Ｓｔｏｐｐｉｎｇｒｕｌｅ）以期提前结束离群检测并得

到正确的结果，多数情况下该机制起到加快检测速度的重要作用．然而ｉＯＲＣＡ算法未提供支撑点选取算法导致检

测结果不稳定，且未能充分利用距离三角不等性减少距离计算次数．针对这些问题，文中指出基于距离的离群点定

义应结合使用完全基于距离的离群检测算法，以确保算法的通用性，由此提出了度量空间离群检测的概念．在此基

础上明确了支撑点选取的两大目标，即边缘支撑点和密集支撑点，并提出基于多种支撑点的度量空间离群检测算

法ＶＰＯＤ．考虑到两个支撑点选取目标难以同时达到，ＶＰＯＤ算法分别予以选取，在近似的密集区域选取支撑点，

即密集支撑点，对应使用终止规则，然后用ＦＦＴ（ＦａｒｔｈｅｓｔＦｉｒｓｔＴｒａｖｅｒｓａｌ）算法另选取若干支撑点，即边缘支撑点，

与数据集计算距离而形成支撑点空间，利用距离三角不等性，使距离计算次数显著减少，从而提高检测速度．实验

表明该算法能在可接受的时间范围内建立索引，并能高效检测离群点，加速比达２．０５，最高达３．５４，距离计算次数

平均减少５１．１４％，最高达８９．４６％，同时保持对多种常见的基于距离的离群点定义的兼容．
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ｔｈｅｓｅｐｉｖｏｔｓ，ｉｎｏｒｄｅｒｔｏｃｏｎｖｅｒｔｓｔｈｅｄａｔａｓｅｔｆｒｏｍｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅｔｏａｐｉｖｏｔｓｐａｃｅ．Ｗｉｔｈｔｈｅｈｅｌｐｏｆ

ｄｉｓｔａｎｃｅｔｒｉａｎｇｌｅｉｎｅｑｕａｌｉｔｙ，ｔｈｅｄｉｓｔａｎｃｅｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎｔｉｍｅｓｃａｎｂｅｓｉｇｎｉｆｉｃａｎｔｌｙｒｅｄｕｃｅｄ，ｗｉｔｈｔｈｅ

ｒｅｓｕｌｔｏｆｈｉｇｈｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎｓｐｅｅｄ．ＥｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｒｅｓｕｌｔｓｓｈｏｗｔｈａｔＶＰＯＤｃａｎｂｕｉｌｄｔｈｅｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅ

ｉｎｄｅｘｉｎａｃｃｅｐｔａｂｌｅｔｉｍｅ，ａｎｄａｃｈｉｅｖｅｓａ２．０５ｓｐｅｅｄｕｐｏｖｅｒｉＯＲＣＡｏｎａｖｅｒａｇｅ，ａｎｄｉｎｃｅｒｔａｉｎ

ｃａｓｅｓ，ｕｐｔｏ３．５４．Ｔｈｅｄｉｓｔａｎｃｅｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎｔｉｍｅｓａｒｅｒｅｄｕｃｅｄｂｙ５１．１４％ｏｎａｖｅｒａｇｅ，ａｎｄｕｐｔｏ

８９．４６％．Ｉｎａｄｄｉｔｉｏｎ，ＶＰＯＤｈａｓｎｏｔｌｏｓｔｔｈｅｃｏｍｐａｔｉｂｉｌｉｔｙｔｏｔｈｅｓｅｖｅｒａｌｍｏｓｔｐｏｐｕｌａｒｄｉｓｔａｎｃｅ

ｂａｓｅｄｏｕｔｌｉｅｒｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎｓ．

犓犲狔狑狅狉犱狊　ｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎ；ｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅ；ｉｎｄｅｘ；ｐｉｖｏｔｓｅｌｅｃｔｉｏｎ；ｔｒｉａｎｇｌｅｉｎｅｑｕａｌｉｔｙ

１　引　言

“数据丰富，但信息贫乏（ＤａｔａＲｉｃｈ＆Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ

Ｐｏｏｒ）”，体量日益膨胀的大数据尤甚．人类的各种社

会活动和各类设备采集、产生的海量数据，其中有用

的信息可能微乎其微．这些数据若未能得到及时处

理，更会逐步累积而占用大量的存储设备，久而久之

成为“食之无肉，弃之可惜”的鸡肋．数据挖掘技术的

出现，使这一问题迎刃而解．中国科学院院士梅宏教

授指出，真正的大数据应用应该体现在数据挖掘的

深度．聚类、分类、关联分析等技术使人们得以获取

隐含在海量数据背后的常规模式．然而，“一个人的

噪声可能是另一个人的信号”［１］，海量数据中的非常

规模式，有时往往具有更为惊人的价值．

离群检测，就是用于从海量数据中发现非常规

模式的数据挖掘技术．学术界影响最为深远的定义

源自 Ｈａｗｋｉｎｓ，“离群点是数据集中与众不同的点，

其表现与其它点如此不同，以至于使人怀疑这些并

非随机的偏差，而是由另外一种完全不同的机制所

产生的”［２］．换言之，离群点就是海量数据中极少数

与主流数据显著不同的数据．在很多领域中，这些
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“极少数”数据往往比主流数据更具分析价值．目前，

离群检测已被广泛应用于网络入侵检测［３４］、公共卫

生［５］、医疗监控［６］等诸多领域中．

一般而言，离群检测算法可以分为五类———

基于统计的离群检测算法、基于距离的离群检测算

法、基于密度的离群检测算法、基于深度的离群检测

算法及基于偏离的离群检测算法［７］．如图１，完全基

于距离的离群检测算法具有良好的通用性，结合使

用基于距离的离群点定义，可称为度量空间离群检

测，在应对大数据多样性挑战方面具有独特的优势．

图１　度量空间离群检测

所谓度量空间，也即距离空间．设犛是有限非

空的数据集合，犱犻狊狋是定义在犛上的距离函数，且具

有如下３个性质：

（１）正定性．对于任意狓，狔∈犛，犱犻狊狋（狓，狔）０，

并且犱犻狊狋（狓，狔）＝０狓＝狔．

（２）对称性．对于任意狓，狔∈犛，犱犻狊狋（狓，狔）＝

犱犻狊狋（狔，狓）．

（３）三角不等性．对于任意狓，狔，狕∈犛，犱犻狊狋（狓，

狔）＋犱犻狊狋（狔，狕）犱犻狊狋（狓，狕）．

那么度量空间可以定义为一个二元组（犛，犱犻狊狋）．

由此可知，度量空间对数据类型的要求非常低，

只要在数据集上能定义出符合正定性、对称性、三角

不等性的距离函数，即可成为度量空间．较低的要

求，使度量空间成为一种覆盖范围非常广泛的数

据类型抽象．很多难以抽象至多维空间的数据类

型，只要定义出相应的距离函数，即可很好地抽象

至度量空间．例如，多维空间和欧几里德距离就构成

了一个度量空间．多维数据空间可以看作是一个具

有坐标信息的特殊的度量空间，它们之间的区别如

表１所示．

表１　多维数据空间与度量空间的主要区别

空间类型 坐标信息 所用距离 维度概念 适用范围

多维空间 有 Ｌ族距离等 有 较小

度量空间 无
只需满足距离的

三个特性
无 非常广泛

下面以图像、文本和蛋白质为例说明度量空间

与多维数据空间的不同之处．

（１）图像．将每张图片用结构向量（３维）、纹理

向量（１５维）和颜色向量（４８维）３个特征向量表示．

对于距离函数，可以先用欧几里德距离分别求两张

图片结构向量、纹理向量之间的距离，再用曼哈顿距

离求颜色向量间的距离．最后将这３个距离取平均

值即可得两张图片之间的最终距离．可以证明，该距

离函数满足度量空间距离三特性［８］，因而构成了一

个度量空间．

（２）文本．距离函数常用编辑距离
［９］，即由一个

字符串转成另一个字符串所需的最少编辑操作次

数．而编辑操作可以是把一个字符替换成另一个字

符，插入一个字符，删除一个字符等３种操作．显然，

编辑距离可用来衡量两个字符串的相似度，其值

越小，就表示相似度越大．进而，将插入和删除的

代价设为１，替换的代价设为２，由此得到的距离

函数满足度量空间距离三特性，故而构成一个度量

空间．长度分别为犻、犼的字符串犪、犫的编辑距离表

达式如下：

犾犲狏（犪，犫）（犻，犼）＝

ｍａｘ（犻，犼）， 若ｍｉｎ（犻，犼）＝０

ｍｉｎ

犾犲狏犪，犫（犻－１，犼）＋１

犾犲狏犪，犫（犻，犼－１）＋１

犾犲狏犪，犫（犻－１，犼－１）＋１（犪犻≠犫犼

烅

烄

烆 ）

，烅

烄

烆

否则

（１）

（３）蛋白质序列．距离函数常用比对（ａｌｉｇｎｍｅｎｔ）

距离［１０１１］．比对距离相当于在编辑距离的基础上加

上权重，形成权重矩阵．与文本数据一样，蛋白质序

列难以映射到多维数据空间，但其比对距离满足度

量空间距离三特性［１１］，从而可抽象至度量空间．

上述３种数据类型都难以抽象到多维数据空

间．而度量空间极低的要求，使得大多数数据类型都

可定义出相应的距离函数，从而符合度量空间的定

义．退一步来说，即使对于无法直接抽象至度量空间

的数据类型，也有相应的一些解决方案．一是使用一

些数学方法将非度量距离函数转换为度量距离函

数．二是使用距离函数仅满足半度量、伪度量等部分

度量性质的通用方法．三是设法从距离函数推导出

一些有用结论，再应用于设计通用方法．

基于度量空间的算法只须用户根据数据类型提

供满足度量空间距离三特性的距离函数，并且数据

类型的表达以及相应的距离函数具体实现都独立于

度量空间算法，故同一度量空间算法可以应用于不
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同的数据类型，因而具备了更广泛的适用范围．例如

度量空间索引算法，或本文提出的度量空间离群检

测算法等，既可应用于各类多维数据，也可直接应用

于包括上述图像、文本和蛋白质序列等在内的复杂

数据类型，且算法本身无须修改．

相对于度量空间来说，多维空间未能对数据类

型实现很好的抽象，据此设计的相关算法，需要使用

距离以外的信息（维度信息），而对于其它难以抽象

至多维空间的数据类型则不兼容．例如面向多维空

间研发的离群检测算法，只能用于检测多维数据集

的离群点，不能直接用于处理诸如上述图像、文本或

蛋白质序列等其它复杂数据类型．

目前，度量空间因其在抽象数据类型上的巨大

优势，已被重点应用于对数据类型较为敏感的数据

管理分析领域，其中度量空间索引技术已较为成熟．

为应对被检测的数据类型多样性的挑战，本文提出

度量空间离群检测的概念．实际上，已有的部分离群

检测算法符合或在一定程度上符合度量空间离群检

测的定义．其中，基于索引的检测算法在速度方面具

有很大的优势．然而现有的基于索引的检测算法部

分应用了度量空间（距离）之外的信息，或者在只用

距离信息的情况下，却未提供支撑点选取算法，未能

更好地应用距离三角不等性等，使其检测速度未能

进一步提升．

针对这些问题，本文将探讨基于多种支撑点的

离群检测算法，同时应用多种支撑点选取算法，进一

步拓展距离三角不等性的应用范围，提高检测速度．

本文的主要贡献总结如下：

（１）指出基于距离的离群点定义应结合使用完

全基于距离的离群检测算法，以确保算法通用性，据

此提出度量空间离群检测的概念．

（２）提出支撑点选取的两个目标，分别是密集

区域、边缘区域．

（３）指出两个支撑点选取目标难以兼顾，应区

别对待，针对其选取目标，使用不同算法选取两类支

撑点．

（４）对不同类别的支撑点结合使用不同的剪枝

规则，提高剪枝效率，据此提出基于多种支撑点的度

量空间离群检测算法．

本文第２节将简述基于索引的度量空间离群检

测及支撑点选取相关知识；第３节分析支撑点选取

目标、范围以及给出支撑点选取算法和相应的剪枝

规则；第４节介绍基于多种支撑点选取的离群检测

算法；第５节给出实验结果，并加以分析；最后第６

节对本文工作进行总结，并指出下一步研究方向．

２　相关工作

本节首先阐述基于索引的离群检测算法常用的

离群点定义，然后介绍基于索引的离群检测算法，最

后对度量空间常用的支撑点选取方法进行简要介绍

并作分析．

基于索引的度量空间离群检测应用的离群点定

义，即基于距离的离群点定义，主要有３种：ＤＢ（狆，犱）

离群点［１２１３］、犽距离离群点
［１４］以及犽最近邻距离和

离群点［１５］．以下简单介绍这３种离群点定义，且为

简便起见，不区分“点”与“对象”的叫法．

ＤＢ（狆，犱）离群点，就是这样的点，在数据集犜

中，至少有比例为狆的点与其距离大于犱 的对象．

此外有另一个定义与之等价，即与其距离小于或等

于犚的点数量不超过犽个的点，就是离群点，可称

犽犚 离群点．显然，按照该定义，一个点非此即彼，不

是正常点，就是离群点，而不可能介于二者之间．

犽距离离群点，即将数据集中每个对象的第犽

最近邻的距离值作为离群度，依离群度排序得到最

大的狀个对象，就是ＴＯＰ狀离群点．

犽最近邻和离群点，就是将数据集中每个对象

的犽最近邻的距离值之和作为离群度，依离群度排

序得到最大的狀个对象，就是ＴＯＰ狀离群点．与之

等价的另一定义是犽最近邻平均距离离群点，以犽

最近邻的平均距离为离群度，排序得到 ＴＯＰ狀离

群点．

显然，与犽犚 离群点不同的是，犽距离离群点与

犽最近邻和离群点都有离群度的概念，可以排序，也

就有了“谁更离群，谁更正常”的意义．

基于索引的离群检测算法可追溯至１９９８年，

Ｋｎｏｒｒ等人首先提出基于距离的离群点定义
［１２］，随

后总结提出了３类基于距离的检测算法———基于索

引的算法（Ｉｎｄｅｘｂａｓｅｄ）、嵌套循环算法（Ｎｅｓｔｅｄ

ｌｏｏｐ）和基于单元的算法（Ｃｅｌｌｂａｓｅｄ）
［１３］．

值得一提的是，Ｋｎｏｒｒ等人并未提出基于索引

的具体检测算法，认为利用多维索引结构，例如 Ｒ

树［１６］、ＫＤ树
［１７］和Ｘ树

［１８］等索引算法的变种，能有

效检测基于距离的离群点．由于使用了多维索引结

构，这些基于索引的离群检测算法应用范围也就局

限于多维数据．此外，Ｋｎｏｒｒ等人认为数据集的索引
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结构已经提前建立，因此可直接应用基于这些索引

的检测算法．在不考虑索引结构建立的计算复杂度

前提下，基于索引的算法具有较高效率和良好的扩

展性．

约翰霍普金斯大学（ＴｈｅＪｏｈｎｓＨｏｐｋｉｎｓＵｎｉｖｅｒ

ｓｉｔｙ）的Ｃｈａｕｄｈａｒ等人为了加快大规模数据集的离

群检测速度，提出了基于ＫＤ树索引的离群点检测

算法［１９］．考虑到构建 ＫＤ树索引的开销，算法具有

犗（狀犽）的时间复杂度（其中狀为数据集规模，犽为数

据对象维数）．然而，该算法虽然具有较低的时间复

杂度，但在构建及应用ＫＤ树索引使用了度量空间

以外的信息（维度信息），同样仅适用于多维数据集，

通用性较低．

此后，北达科他州立大学（ＮｏｒｔｈＤａｋｏｔａＳｔａｔｅ

Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ）的Ｒｅｎ等人基于Ｐ树索引对数据集进

行本地裁剪，然后在剩下的子集中进行离群检测，提

出一种垂直的基于Ｐ树索引的离群点检测算法
［２０］．

然而，与基于ＫＤ树的算法一样，基于Ｐ树的算法用

到了维度信息，并不是完全基于距离的离群检测算

法，没有度量空间离群检测在通用性方面的优势．

Ｗａｎｇ等人和Ｐｉｌｌｕｔｌａ等人分别就不同的离群

点定义，提出了基于局部敏感哈希（ＬＳＨ）的离群检

测算法［２１２２］．他们利用ＬＳＨ 技术的特点———在对

相似点在哈希之后，仍能在一定程度上相似，并具有

一定的概率保证．正因如此，与本文所提精确检测算

法不同的是，这些算法实际上只是近似检测算法．

王习特等人针对分布式环境下的离群检测问

题，设计了一种基于空间的数据划分算法，平衡节点

工作负载，并在每个计算节点本地使用Ｒ树索引进

行批量过滤，快速获得离群点候选集，最后通过节点

间通信计算得到最终结果［２３］．Ｒ树索引在该算法中

起到非常重要的加速作用，但只适用于多维空间，对

于度量空间，由于没有维度概念，只有距离信息，无

法使用该算法．

Ｂａｙ等人于２００３年提出的 ＯＲＣＡ算法
［２４］（因

其实现程序ｏｒｃａ得名），分块检测数据集，并应用简

单的剪枝规则———一旦计算得对象的当前离群度低

于ＴＯＰ狀离群点阈值，则该对象不再可能成为离群

点（因为随着犽最近邻搜索的进行，离群度只会不变

或者变小，而不可能增大），获得近似线性的检测速

度，成为离群检测领域的ｓｔａｔｅｏｆａｒｔ算法．在此基

础上，Ｂｈａｄｕｒｉ于２０１１年提出了ｉＯＲＣＡ（ｉｎｄｅｘｉｎｇ

ＯＲＣＡ）算法
［２５］，在数据集中随机选取支撑点，然

后计算所有对象与支撑点的距离并按降序排序而

建立索引，在检测离群点时，按与被检对象在索引中

的距离从近到远的顺序“螺旋式”搜索犽最近邻，并

应用终止规则提前结束检测过程且获得正确的结

果．ｉＯＲＣＡ算法具有索引时间开销小，检测效率高

的优点，成为基于支撑点索引技术的度量空间离群

检测算法的典范，是与本文所提算法最接近且最新

的算法．

在度量空间支撑点选取方面，面向度量空间索

引的支撑点选取算法研究已经比较成熟．目前较为

常用的算法有ＦＦＴ算法
［２６］、ＨＦ算法

［２７］、基于划分

边界邻域分析的方法［２８］等．这些算法非常适用于度

量空间索引，但对于离群检测来说，因这些算法仅在

边缘等区域选取支撑点，所以并不完全满足离群检

测的支撑点选取目标．

而针对离群检测的支撑点选取算法目前刚刚起

步．本领域代表性算法ｉＯＲＣＡ根据离群点数量在

数据集中比例较低的特点，随机选取支撑点，因而

具有较大的概率选取到数量比例较高的正常点作为

支撑点．但如果不幸选取到离群点作为支撑点，其算

法性能将急剧下降，起不到算法所期望的“尽量先检

测离群点，以尽快提高离群点阈值”的作用．此外，

ｉＯＲＣＡ算法的随机选取方法是针对单支撑点设计

的，尽管它可直接扩展到多支撑点，但性能同样存在

着较大的不确定性．

３　支撑点选取算法

本节先介绍算法所用的相异支撑点选取算法，

再讲述使用这些支撑点建立索引的过程，以及与此

对应的剪枝规则．

３１　支撑点选取算法

本节首先分析支撑点选取的目标和范围，再阐

述两类（相异）支撑点选取算法，最后分析密集支撑

点选取算法采用的数据集划分方法．

３．１．１　离群检测的支撑点选取目标

包括离群检测在内的很多数据挖掘算法高度依

赖搜索过程，而索引对加快搜索速度来说具有重要

意义．对于度量空间离群检测来说，支撑点的选取对

于索引的构建和离群检测本身都尤为重要．良好的

支撑点有利于区分数据集中的对象，减少支撑点空

间新坐标重叠现象，也能更好地应用距离三角不等

性排除非离群点．现分析支撑点选取的目标．
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（１）边缘支撑点

如图２所示单位正方形区域内均匀分布的二维

数据集，含１０００个点．显然，如图３（ａ）以（１／３，１／３）

与（２／３，２／３）为支撑点，即支撑点选取于该区域内

部，将导致很多点映射至支撑点空间的新坐标重叠，

而选取于边缘位置则能在一定程度上避免这个问

题．但即使在边缘区域，不同的选取位置，结果也不

尽相同．如图３（ｂ）与图３（ｃ），分别选取该正方形区

域的相邻的两个顶点（０，０）与（０，１）和相对的两个顶

点（０，０）与（１，１）作为支撑点，把数据集的每个对象

按照其到两个支撑点的距离映射到支撑点空间，其

中狓坐标是数据到第一个支撑点的欧几里德距离，

狔坐标是数据到第二个支撑点的欧几里德距离．从

图３（ｃ）中可以看出，选取相对顶点作为支撑点的时

候，仍然出现较多的新坐标重叠，导致数据投影后分

布范围较小，而且稀疏不一．如图３（ｂ），选取相邻的

顶点作为支撑点的时候，数据投影后分布范围较广，

且比较均匀，因此更容易区分，有望获得较好的搜索

性能．由此可知支撑点选取于某些边缘位置有利于

区分数据，即支撑点选取目标之一为“边缘支撑点”．

图２　某二维均匀分布数据集

图３　使用不同支撑点映射得到的支撑点空间

（２）密集支撑点

对于离群检测来说，支撑点既要能把数据区分

开来，又要能在检测过程中，尽量排除非离群点，以

进一步节省检测时间，甚至可提前结束离群检测过

程而获得正确结果．

离群检测的过程中，随着离群度阈值犮不断增

大，支撑点周围将会有越来越多的对象不必检测而

可直接作为非离群点排除，这就要求支撑点要选取

在密集区域．如图４所示，位于密集区域的支撑点在

离群检测过程中，能排除的非离群点较多，图５所示

的支撑点则位于相对稀疏区域，其所能排除的非离

群点很少，从而不适合作为支撑点．

综上所述可知，应用于离群检测的支撑点选取

的两个目标是边缘支撑点和密集支撑点．然而，这两

个目标实际上难以同时达到，因为边缘支撑点往往

处于稀疏区域，而密集支撑点往往处于内部区域．
图４　支撑点选取于密集区域
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图５　支撑点选取于稀疏区域

３．１．２　支撑点选取的范围

支撑点选取目标对选取结果非常重要．一般来

说，如果支撑点选取目标正确，那么在全局数据集选

取的效果将优于在其子集上的选取结果，至少不比

子集选取结果差，因为全局数据集包含子集．但在数

据集规模较大的情况下，基于全局数据集选取支撑

点时间开销过大．更为严重的是，如果数据集无法一

次性调入内存，其还将引起较多的ＩＯ开销．

离群检测的支撑点选取目标和离群点数量较少

的特点决定了其比度量空间索引更适合在数据集子

集（以下简称子集）上选取支撑点．由３．１．１节可知，

选取目标之一是选取密集区域的对象，避免选取离

群点作为支撑点．而按照 Ｈａｗｋｉｎｓ的离群点定义可

知，离群点在数据集中仅占一小部分，假设离群点占

比为１％．那么子集的离群点分布情况大致可分为

如下３种：

（１）子集的离群点比例偏少，甚至完全没有离

群点，显然这种情况对支撑点选取非常有利．以下简

称情况（１）．

（２）在数据集均匀分布的情况下，子集的离群

点比例同样大约占１％，这种情况相当于在全局数

据集上均匀抽样，显然不影响支撑点选取操作．而且

结果将近似于在全局数据集上的选取．以下简称

情况（２）．

（３）极端情况下，数据集中的离群点都位于该

子集中，那么只要子集规模大于１％一定比例即可．

也就是说，一般离群点在空间分布上较为分散，彼此

距离较远，因而只要在这些离群点的基础上再加上

一定比例的正常点，再选取密集区域的对象作为支

撑点，即可避免选取到离群点作为支撑点．以下简称

情况（３）．

对于上述３种情况来说，情况（１）、（２）显然很容

易选取支撑点，情况（３）只要让子集规模大于离群点

规模一定比例即可．值得庆幸的是，情况（１）、（２）非

常常见，而情况（３）作为极端情况比较少见．因此，基

于子集选取支撑点显然能够满足目标一（边缘支撑

点）的．而对于目标二（密集支撑点），同样由于情况

（１）、（２）较为常见而基本上能够满足．

３．１．３　相异支撑点选取算法

由３．１．１节的分析可知，支持点选取的两个目

标难以同时满足，因此更好的办法是分别选取．所谓

相异支撑点选取算法，就是使用不同算法选取多种

支撑点，依据离群检测不同阶段的不同需求分别予

以应用，以克服同一种支撑点无法兼顾所有需求的

缺点．具体而言，就是在密集区域选取支撑点，配合

使用终止规则，以提前结束离群检测过程；在边缘区

域选取支撑点，用于构建支撑点空间，在检测过程中

通过比较支撑点空间距离而减少距离计算次数．考

虑到精确选取密集支撑点的时间开销较大，本文实

际上对于两个支撑点的选取算法分别是近似的密集

支撑点选取算法、边缘支撑点选取算法．

众所周知，度量空间离群检测与度量空间相似

性搜索一样，都可以通过选取支撑点，建立索引，从

而加快检测／搜索速度．然而，针对相似性搜索建

立的索引，通常是多次、重复使用，以搜索不同的对

象，因而值得花费较多时间选取支撑点及建立索

引［２９３０］；而离群检测则不然，其建立的索引往往只

使用一次或少量几次，因而索引建立开销不能太大．

而精确确定密集区域的时间开销非常大，甚至可能

超过离群检测本身．因此，本文提出近似的密集支撑

点选取算法，以期可接受的时间开销之内确定密集

支撑点．

图６　近似的密集支撑点选取算法

如图６所示，近似的密集支撑点选取算法首先

随机选取基准点，然后计算用于选取支撑点的数据

集所有对象与基准点的距离，并按距离排序．此时数

据集相当于被降到一维，再进行等量划分（例如划分

为１０段），近似认为距离增量最小的分段为最密集
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区域，取其中点作为支撑点．

ＦＦＴ（ＦａｒｔｈｅｓｔＦｉｒｓｔＴｒａｖｅｒｓａｌ）算法
［２６］为经典

的支撑点选取算法，其核心思想是让支撑点之间的

距离尽可能远，从而使数据映射到支撑点空间之后

的各个坐标尽可能不同，以充分利用多个支撑点的

优势．

图７为ＦＦＴ算法流程．ＦＦＴ首先从数据集中

随机选取一个对象作为支撑点，并将其加入支撑点

集犘，然后计算数据集中除支撑点外所有对象狓到

犘 的距离，

犱犻狊狋（狓，犘）＝ｍｉｎ｛犱｜犱＝犱犻狊狋（狓，狆犻），狆犻∈犘｝（２）

取该距离值最大的对象作为下一个支撑点．依此类

推，直到选取足够数量的支撑点．

ｐｉｃｋａｎｙ狕∈犛ａｎｄｓｅｔ犘＝｛狕｝

ｗｈｉｌｅ｜犘｜＜犽：

　　狕＝ａｒｇｍａｘ
狓∈犛

ρ（狓，犘）

　　犘＝犘∪｛狕｝

图７　ＦＦＴ算法

然而，细看ＦＦＴ算法可发现，其选取的第一个

支撑点为随机选取所得，性能存在着较大的不确定

性．因此本文实际采用的支撑点为ＦＦＴ算法选取结

果去掉首个支撑点余下的其它支撑点．

３．１．４　等距划分ＶＳ等量划分

在将数据集降至一维之后，先分段，再取最密集

段的中点为支撑点．至于如何分段，是一个值得探讨

的问题．常见的方法有等距划分与等量划分．下面分

析这两个划分方法．

图８　正态分布数据集等距划分示例

图８展示的是等距划分．它先在数据集中选定

基准点，然后计算基准点到与其距离最远对象，按相

同的距离增量划分．假设最远距离为犱犳，拟划分为狀

段，那么可分别在与基准点距离为犱犳／狀，２犱犳／狀，…，

（狀－１）犱犳／狀等处划分，从而将数据集划分为相对于

基准点距离增量相等但每段包含的对象数量不一定

相等的狀段．其确定密集区域的方法是，先统计各段

所含对象数量，再对此数量进行排序，数量大者为支

撑点选取所需的密集区域．

如图９所示，等量划分先从数据集选取基准点，

然后自基准点开始，按相等的对象数量增量进行划

分．假设数据集规模为犖，拟划分为狀段，那么可自

基准点开始，逐渐增加距离，在对象数量为 犖／狀，

２犖／狀，…，（狀－１）犖／狀等处划分，从而将数据集划分

为对象数量相等但距离增量不一定相等的狀段．在

确定密集区域时，可先统计每段的距离增量，再按此

增量大小排序，取增量小者作为密集区域．

图９　正态分布数据集等量划分示例

显然，通过等距划分和等量划分都可以得到相

对密集的区域．但实际上，这两种划分方法的细节情

况大不相同．等距划分更能直观形象地反映数据空

间分布情况，但在数据集稀疏与密集区域过渡处，有

可能造成密集与稀疏数据被划分到同一段（以下简

称“疏密同段”）．而等量划分则能在很大程度上规避

这一问题，因为等量划分时，密集区域往往就足够形

成单独一段，甚至多段了．然而，这也造成了等量划

分的一大缺陷———密集区域被连续划分为多段，但

实际上很可能在空间距离上非常邻近，不利于支撑

点选取．

现进一步考虑等距划分和等量划分对在单一密

集划分区域选取支撑点的影响．通常可以选取中点作

为支撑点，具体包括距离上的中位点（以下简称距离

中点）和对象数量上的中位点（以下简称数量中点）：

（１）对于等距划分，若按距离中点选取，若存在

上述疏密同段的情况时，由于一般来说密集区域范

围较小，稀疏区域范围较大，距离中点很可能属于稀

疏区域，从而造成支撑点选取效果不理想的情况．然
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而，如果按数量中点选取，即使出现疏密同段，由于

密集区域的对象数量往往占较大比例，而稀疏区域

占比很小，数量中点几乎就只会在密集区域被选取

了．对于疏密同段的一种极端情况———划分区域数

据呈现“密疏密”分布，且两个密集区域对象数量

几乎相等时，数量中点可能就处于稀疏区域了．但这

种划分区域在上述第一步按数量排序获取密集区域

时，很难被选中．综合可知，等距划分宜用数量中点

选取方法．

（２）对于等量划分，由于基本上不存在疏密同

段情形，对于候选区域，就更不至于疏密同段了．因

此，等量划分无论按距离中点还是数量中点选取支

撑点，都会在候选区域的密集处选取得到．

最后从支撑点选取数量分析．当只选取一个支

撑点时，“等距划分＋数量中点”、“等量划分＋距离

中点或数量中点”都能选取到较为理想的支撑点（符

合密集支撑点选取目标）．然而在选取第二个或以后

的支撑点时，情况就不一样了．对于等距划分，因其

相对来说能较好地反映数据集的空间分布情况，想

选取与第一个支撑点距离较远的对象，甚至边缘对

象，或者在靠近边缘较为密集的区域选取，都很容易

实现．而对于等量划分方法来说，如前所述，可能会

导致单个密集区域被划分到连续多个片段，进而使

选取出的多个支撑点相距较近，不利于使用三角不

等性排除非离群点．

综上所述可知，当只需选取一个支撑点时，“等距

划分＋数量中点”与“等量划分＋距离中点／数量中

点”的选取方案都可行；但当所需支撑点数量在２个

或２个以上时，应优先考虑“等距划分＋数量中点”的

选取方案．

３２　索引的建立

索引的建立过程如图１０所示．与相异支撑点选

取算法对应的是，支撑点也分成两部分———密集支

撑点和边缘支撑点．数据集的所有对象与密集支撑

点计算距离之后，按距离值降序排序，得到一维索

引．而数据集边缘支撑点计算距离之后，将这些距离

值作为坐标，从而形成支撑点空间．显然，支撑点空

间的维数等于边缘支撑点数量．

图１０　索引建立过程

３３　剪枝规则

本节使用基于距离三角不等性的两个定理作为

剪枝规则，减少距离计算次数．给定犇 为数据集，犮

为离群度阈值，犘＝｛狆１，狆２犻｝为支撑点集（犻＝０，１，

２，…），其中狆１为密集支撑点，狆２犻为边缘支撑点，狓

为离群检测算法拟检测的任意对象，犱犻狊狋（）为距离

函数，狀狀犽（狆，犇）表示对象狆在数据集犇 中的第犽

最近邻．

定理１（剪枝规则１）．　终止规则．

如果

犱犻狊狋（狓，狆１）＋犱犻狊狋（狆１，狀狀犽（狆１，犇））＜犮 （３）

那么离群检测过程可以终止并得到正确的结果．

定理２（剪枝规则２）．　排除非犽最近邻的对象．

如果

｜犱犻狊狋（狓狋，狆犻）－犱犻狊狋（狓犼，狆犻）｜ ＞犱犻狊狋（狓狋，狀狀犽（狓狋，犇））
（４）

那么狓犼不可能为狓狋的犽最近邻．

上述定理１与由密集支撑点建立的索引配套使

用，如果所用支撑点选取于高度密集区域，那么式中

犱犻狊狋（狆１，狀狀犽（狆１，犇））将趋近于０，此时将近似地有

犱犻狊狋（狓，狆１）＜犮 （５）

换言之，在距离密集支撑点犮范围内的对象几

乎都可以作为非离群点排除，而不需要检测．由此可

见密集支撑点的重要性．

而定理２与由边缘支撑点建立的支撑点空间结

合使用．实际上，定理１和定理２都并不适用于对方

的用途．由密集支撑点建立的索引，能尽快使定理１

的式子成立，从而提前终止离群检测过程．而边缘支

撑点往往处于稀疏区域，不利于定理１式子的成立．

对于定理２来说，使用边缘支撑点建立支撑点空间

的效果较好．

４　基于多种支撑点的度量空间离群检

测算法及分析

本节先阐述基于多种支撑点的度量空间离群检

测算法，然后对算法复杂度进行分析，并对密集支撑

点能够排除的不包含离群点的数据块数量进行详细

讨论．

４１　基于多种支撑点的度量空间离群检测算法

算法１描述了ＶＰＯＤ算法的具体过程．算法在

初始化离群度阈值、ＴＯＰ狀离群点犇狀狅狌狋犾犻犲狉和数

据块犅（第１行）之后，调用近似的密集支撑点选取

算法和ＦＦＴ算法，分别从子集选取密集支撑点和边
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缘支撑点，其中狆２为ＦＦＴ算法去掉第一个支撑点

的选取结果（第２～３行）．随后依据密集支撑点建立

索引，并通过边缘支撑点映射到支撑点空间（第４

行）．如同ｉＯＲＣＡ算法，按照从远到近的顺序逐数

据块检测离群点（第５行）．

算法１．　ＶａｒｉｏｕｓＰｉｖｏｔｓｂａｓｅｄＯｕｔｌｉｅｒＤｅｔｅｃｔｉｏｎ

ａｌｇｏｒｉｔｈｍ（ＶＰＯＤ算法）．

输入：犽，狀，狆犻狏狅狋犖狌犿，犇

输出：犇狀狅狌狋犾犻犲狉

１．犮←０；犇狀狅狌狋犾犻犲狉←；犅←；

２．狆１←犱犲狀狊犻狋狔犘犻狏狅狋犛犲犾犲犮狋犻狅狀（ｓｕｂｓｅｔｏｆ犇）；

３．狆２←犉犉犜犘犻狏狅狋犛犲犾犲犮狋犻狅狀（ｓｕｂｓｅｔｏｆ犇，狆犻狏狅狋犖狌犿）；

４．犔←ｂｕｉｌｄＩｎｄｅｘ（犇，狆１，狆２）；

５．ＷＨＩＬＥ犅←犵犲狋狀犲狓狋犫犾狅犮犽（犔（犇））｛

６．　ＩＦ（Ｒｕｌｅ１ｈｏｌｄｓｆｏｒ犅（０））ＴＨＥＮｂｒｅａｋ；

７．　ＥＬＳＥ｛

８．狊狋犪狉狋犐犇←ｍｅｄｉａｎｏｆ犅；

９．狅狉犱犲狉←ｓｐｉｒａｌＯｒｄｅｒ（犔．犻犱，狊狋犪狉狋犐犇）；

１０．　　ＦＯＲｅａｃｈ犱ｉｎ犇 ｗｉｔｈｏｒｄｅｒ｛

１１．　　　ＦＯＲｅａｃｈ犫ｉｎ犅｛

１２．　　　ＩＦ（Ｒｕｌｅ２ｄｏｅｓｎ’ｔｈｏｌｄｆｏｒ犱ａｎｄ犫）｛

１３．　　犱犻狊←犱犻狊狋（犫，犱）；ｕｐｄａｔｅ犫．犖犖

１４．　　ＩＦ狑犽（犫，犇）＜犮ｒｅｍｏｖｅ犫ｆｒｏｍ犅；｝｝｝

１５．　　ＦＯＲｅａｃｈ犫ｉｎ犅｛

１６．　　　犇狀狅狌狋犾犻犲狉←ＴＯＰ（犅∪犇狀狅狌狋犾犻犲狉，狀）

１７．　　　犮←狑犽（犇狀，犽，犇）　　／／ｕｐｄａｔｅ犮；｝｝｝

１８．ｒｅｔｕｒｎ犇狀狅狌狋犾犻犲狉；

在检测过程中，首先判断每个数据块第一个对

象是否使终止规则成立，若成立，则终止整个离群检

测过程，输出ＴＯＰ狀离群点检测结果（第６行）．若

不成立，则从索引序列上该数据块的中点对象开始，

按照螺旋顺序搜索该数据块所有对象的犽最近邻

（第８～９行）．在搜索犽最近邻时，先计算剪枝规则

二是否成立，若成立，则该对象不可能成为被检对象

的犽最近邻，不需要计算其真实距离（第１２～１３

行）．实时计算被检对象的当前离群度，如果小于离

群度阈值犮，则直接从数据块移除（第１４行）．每检

测完一个数据块，更新ＴＯＰ狀离群点和离群度阈值

（第１６～１７行）．当所有数据块都检测完或者终止规

则成立时，结束检测过程，输出ＴＯＰ狀离群点．

４２　算法分析

相对于ｉＯＲＣＡ算法来说，ＶＰＯＤ算法增加了

两类支撑点的选取过程，该过程较ｉＯＲＣＡ算法的

随机选取耗时略多，但相对于整个离群检测过程来

说，这个时间开销是忽略不计的．在时间复杂度方

面，ＶＰＯＤ算法采用了相异支撑点选取算法，包括

两种支撑点的选取———密集支撑点与边缘支撑点．

密集支撑点在选取时需要与数据集（子集）所有对象

计算距离，时间复杂度为犗（犖），然后按距离值排序，

时间复杂度为犗（犖ｌｏｇ犖）．边缘支撑点采用ＦＦＴ算

法选取，视所选支撑点的数量，进行若干次时间复杂

度为时间复杂度为犗（犖）的距离计算操作，并且计

算距离的同时，仅需保留最大距离的对象作为支撑

点，而不需要进行排序．此外，由于支撑点一般仅需

从数据集子集选取，通常在一个数据块选取即可，节

省了选取时间．

建立索引时，ＶＰＯＤ算法也较ｉＯＲＣＡ算法多

了映射数据集至支撑点空间的过程，多出的距离计

算次数为狆犻狏狅狋犖狌犿×｜犇｜，与整个离群检测过程比

起来，同样忽略不计．

在离群检测过程中，ＶＰＯＤ算法较ｉＯＲＣＡ增

加了剪枝规则二，大幅减少距离计算次数，使算法运

行时间明显缩短，甚至不到ｉＯＲＣＡ算法所用时间

的一半．检测过程中，假设犖犅为数据块数量，在最

坏情况下，所有犖犅个数据块都需要被检测，且每个

数据块在被检测时都需要调取犖犅个数据块来搜索

犽最近邻，总共需要调取数据块的次数为犗（犖
２

犅
）．

然而由于 ＶＰＯＤ算法常常触发终止规则而提前结

束检测，实际需要检测的数据块远低于犖犅．以下分

析ＶＰＯＤ算法实际需要调取的数据块数量．

为简化分析，我们假设给定数据集，大小为狊，

服从二维正态分布

犳（狓，狔）＝
１

２π
ｅ
－
狓
２
＋狔
２

２ （６）

同时，近似认为密集支撑点选取算法在一个大

小为狋的数据块选取到的支撑点是该数据块最密集

的对象狆犫．为便于分析，此处引入位置序号及相对

位置的概念．

定义１．　位置序号．

位置序号（ＬｏｃａｔｉｏｎＯｒｄｅｒ），标记为犔狅，就是对

象在数据集中按密集程序排序的序号．

定义２．　相对位置

相对位置（ＲｅｌａｔｉｖｅＬｏｃａｔｉｏｎ），标记为犔狉，就是

位置序号与数据集大小之比，即

犔狉＝
犔狅
狊

（７）

显然，数据集最密集对象狆狑（即二维正态分布

的中心位置）的位置序号为犔狅＝０，相对位置犔狉＝

０，而最稀疏处的对象位置序号为犔狅＝狊，相对位置

犔狉＝１．
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现求狆犫的相对位置期望值，即随机抽取的狋个

对象（一个数据块大小）之中，最小相对位置的期望

值犈（犔狅）．

设狆犫的相对位置为狓狋，那么该数据块其余狋－１

个对象的相对位置范围为狓狋～１，故这样的抽取概

率犘狋（狓狋）为

犘狋（狓狋）≈
（１－狓狋）

狋－１

∫
１

０

（１－狓狋）
狋－１ｄ狓狋

，狋１ （８）

将狓狋的值从０～１的范围内积分，可得其期望

值犈（狓狋）为

犈（狓狋）＝∫
１

０
犘狋（狓狋）狓狋ｄ狓　　　　　

＝∫
１

０

（１－狓狋）
狋－１

∫
１

０

（１－狓狋）
狋－１
ｄ狓狋

狓狋ｄ狓狋

＝∫
１

０

狓狋（１－狓狋）
狋－１

∫
１

０

（１－狓狋）
狋－１
ｄ狓狋

ｄ狓狋 （９）

注意到犘狋（狓狋）的分母为常数，可先提出积分之

外，故上式可化简为

犈（狓狋）＝
∫

１

０
狓狋（１－狓狋）

狋－１ｄ狓狋

∫
１

０

（１－狓狋）
狋－１ｄ狓狋

（１０）

式（１０）的分子和分母都是犅函数，即

分子为：犅（２，狋）＝∫
１

０
狓狋（１－狓狋）

狋－１ｄ狓狋；

分母为：犅（１，狋）＝∫
１

０
狓
０

狋
（１－狓狋）

狋－１ｄ狓狋．

而Γ函数对于正整数犻，有

Γ（犻）＝（犻－１）！

由犅函数与Γ函数的关系，有

犅（犻，犼）＝
Γ（犻）Γ（犼）

Γ（犻＋犼）
．

结合上式，有

犅（犻，犼）＝
（犻－１）！（犼－１）！

（犻＋犼－１）！
．

综上，可得

犈（狓狋）＝
犅（２，狋）

犅（１，狋）
＝

（２－１）！（狋－１）！

（２＋狋－１）！

（１－１）！（狋－１）！

（１＋狋－１）！

＝
１

狋＋１
（１１）

也就是说，在大小为狋的数据块里选取到最密

集对象狆犫时，其相对位置期望值为

犈（狓狋）＝
１

狋＋１
（１２）

位置序号为

犔狅＝犔狉×狊＝犈（狓狋）狊＝
狊
狋＋１

（１３）

由于数据块规模一般都较大，例如常用狋＝

１０００，因此无论从相对位置还是位置序号来看，狆犫都

已非常接近数据集最密集对象狆狑．

考虑到二维正态分布的特点，单纯从相对位置

或者位置序号来判断狆犫与狆狑的距离尚不够准确．现

推导狆犫与狆狑的距离．设该距离值为犣，问题转化成

求犣的分布函数，且有

犣２＝犡２＋犢２，犣０，

犉犣（狕）＝犘｛犡
２＋犢２

＜狕
２｝＝

狓
２
＋狔
２
＜狕
２

１

２π
ｅ
－
狓
２
＋狔
２

２ ｄ狓ｄ狔

＝
１

２π∫
２π

０

ｄθ∫
狕

０
ｅ
－
狉
２

２狉ｄ狉＝１－ｅ
－
狕
２

２ （１４）

令犈（狓狋）＝犉犣（狕），即有

１

狋＋１
＝１－ｅ

－
狕
２

２ （１５）

由式（１５）可解得

狕＝ －２ｌｎ
狋
狋槡 ＋１

（１６）

从式（１６）可看出，当狋的值较大时，狆犫与狆狑的

距离是很小的正数，例如当狋＝１０００时，狕的值仅为

０．０２９．

鉴于狆犫与狆狑的距离非常小，相对于离群度阈值

犮来说可以忽略不计．为便于分析，此处进一步假设

密集支撑点选取算法选取到的支撑点就是整个数据

集最密集的支撑点，即狆犫＝狆狑，并设算法需要检测

的数据块数量占数据集比例为狇，那么算法不需检

测的数据块比例为１－狇，根据剪枝规则一对高度密

集支撑点的分析结果，可令犉犣（狕）＝１－狇，得

１－ｅ
－
狕
２

２ ＝１－狇 （１７）

解之，得

狇＝ｅ
－
狕
２

２ （１８）

举例说，当狕＝１时，狇≈０．６０７；而当狕＝２时，狇

仅０．３７，即只需要检测３７％的数据块．算法实际应

用时，数据集不一定符合正态分布，也不一定是二维

的，因此实际需要检测的数据块比例各不相同，而算

法的运行时间也深受该比例影响，本文第５节将讲

述实验结果．

５　实验结果及分析

本节首先介绍实验所用数据集，然后实验平台

和设置方法，最后给出实验结果及详细分析．
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５１　实验数据集

本文实验一共使用４个真实数据集，全部来源

于ＵＣＩＭａｃｈｉｎｅＬｅａｒｎｉｎｇＲｅｐｏｓｉｔｏｒｙ①，具体如下：

ＫＤＤＣｕｐ１９９９数据集：最初来源于美国国防部

高级规划署（ＤＡＲＰＡ），后经哥伦比亚大学的Ｓｔｏｌｆｏ

教授等处理而成．本文采用其１０％版本的ＴＣＰ数据

集，包含１９００６５个数据，每个数据包括４２个属性．

Ｓｈｕｔｔｌｅ数据集：来源于美国国家航空航天局

（ＮＡＳＡ）的航天飞机数据．该数据集包含５８０００个

数据，每个数据包括９个属性．

ＭｏｌｅｃｕｌａｒＢｉｏｌｏｇｙ数据集：为ＤＮＡ数据集，来

源于Ｇｅｎｂａｎｋ６４．１，包含３１９０个数据，每个数据包

括６０个属性．需要注意的是，该数据集不适合欧

氏距离或海明距离，而是采用蛋白质的比对距离

（Ａｌｉｇｎｍｅｎｔ）．

ＬａｎｄｓａｔＳａｔｅｌｌｉｔｅ数据集：即陆地卫星数据集，最

初来源于美国航空航天局的遥感数据，包含６４３５个

数据，每个数据包括３６个属性．

５２　实验平台及设置

实验环境为ＩｎｔｅｌＣｏｒｅｉ７２６００ＣＰＵ＠３．４０ＧＨｚ

及８ＧＢ内存的 Ｗｉｎｄｏｗｓ７ＳＰ１操作系统，实验程

序使用ＶｉｓｕａｌＳｔｕｄｉｏ２０１２开发，并以Ｒｅｌｅａｓｅ模式

编译．

除非特别说明，为便于与对比算法ｉＯＲＣＡ比较，

本文实验设置参数与其一致，即最近邻数量犽＝５，

拟检测离群点数量狀＝３０，数据块大小犿＝１０００．值

得一提的是，由于ＶＰＯＤ算法使用与ｉＯＲＣＡ所用

的离群点定义保持一致，离群点检测结果也与其保

持一致，因此本文未进行准确率方面的实验．

实验对各个数据集都作为归一化处理（ｍｉｎ

ｍａｘ标准化方法），将数据映射至０～１区间，并采用

以下距离函数：

犱犻狊狋（狓犻，狓犼）＝ ∑
犱

犽＝１

δ（狓犻犽，狓犼犽槡
） （１９）

其中，

δ（狓犻犽，狓犼犽）＝
（狓犻犽－狓犼犽）

２， 对于连续属性

狓犻犽－狓犼犽？０：１，
烅
烄

烆 对于离散属性
．

显然，在只有连续属性时，式（１９）实际上相当于

欧几里德距离，而在只有离散属性时，该函数相当

于海明距离．值得注意的是，只要数据集带有符合

度量空间距离三特性（对称性、正定性和三角不等

性）的距离函数，就可以使用本文离群点定义和算

法处理．

５３　实验结果及分析

为减少实验误差，本文各个实验均运行１０次并

取平均值作为最终结果．对于ＶＰＯＤ需要取某一数

据块来选取支撑点的情况，则分别在前１０个数据块

选取．值得注意的是，ＭｏｌｅｃｕｌａｒＢｉｏｌｏｇｙ数据集与

ＬａｎｄｓａｔＳａｔｅｌｌｉｔｅ数据集数据块数量小于１０个，则

按实际数据块数量选取，再取平均值．

实验首先测试了 ＶＰＯＤ算法与各个对比算法

的运行时间随数据集规模变化情况，为便于对比分

析，ｉＯＲＣＡ与ＶＰＯＤ建立索引所需时间也置于图

中，尽管其数值很小难以看出．

如图１１所示，ＶＰＯＤ算法在４个数据集上的运

行时间基本上都明显低于对比算法ｉＯＲＣＡ 和

ＯＲＣＡ．并且其建立索引的时间开销相对于整个离

群检测过程来说，可以忽略不计．

从图１１（ａ）ＫＤＤＣｕｐ１９９９数据集上的实验结

果可以看出，使用了索引的ｉＯＲＣＡ和 ＶＰＯＤ算法

运行速度都大幅领先于ＯＲＣＡ算法，并且ＶＰＯＤ算

法更胜一筹．而从图１１（ｂ）可以看出，在数据集规模

较小时，ＶＰＯＤ算法并不占优势，这是因为Ｓｈｕｔｔｌｅ

数据集本身并不完全符合 Ｈａｗｋｉｎｓ的离群点定义．

而且在其规模增大之后，使用索引的 ＶＰＯＤ 和

ｉＯＲＣＡ算法运行时间反而减少，从而领先于未使用

索引的ＯＲＣＡ算法，这是由于Ｓｈｕｔｔｌｅ数据集在规

模增大之后，其分布呈现不均匀，更能使索引发挥加

速作用．图１１（ｃ）所示 ＭｏｌｅｃｕｌａｒＢｉｏｌｏｇｙ数据集上，

ＶＰＯＤ算法仅略优于对比算法ｉＯＲＣＡ，以及小幅优

于ＯＲＣＡ算法，原因在于该数据集分布较均匀，并

没明显的离群点，未能发挥本文两类支撑点的剪枝

作用．图１１（ｄ）所示Ｌａｎｄｓａｔ数据集上，ｉＯＲＣＡ算法

的终止规则并未明显减少对数据块的检测，导致其

运行时间甚至高于ＯＲＣＡ算法．而即使在这样的情

况下，ＶＰＯＤ算法依然取得高于 ＯＲＣＡ 的运行速

度，这充分体现了算法所用相异支撑点选取算法的

优越性能．

值得注意的是，在Ｓｈｕｔｔｌｅ数据集上索引发挥

作用时，得益于相异支撑点选取算法及相应的剪

枝规则，ＶＰＯＤ算法运行速度大幅领先于ｉＯＲＣＡ

算法．而在 ＫＤＤＣｕｐ１９９９和 Ｌａｎｄｓａｔ数据集上，

ＶＰＯＤ算法也有不同程度的领先优势．

鉴于ｉＯＲＣＡ和ＶＰＯＤ算法建立索引的时间在

图１１中呈现紧贴犡轴的现象，为了进一步了解其具

０５８２ 计　　算　　机　　学　　报 ２０１７年
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图１１　算法在４个数据集上的运行时间

体情况，表２和表３列举了这两个算法在ＫＤＤＣｕｐ

１９９９数据集建立索引具体耗时及占整个离群检测

所需时间比例．

表２　犻犗犚犆犃与犞犘犗犇在犓犇犇犆狌狆１９９９数据集

建立索引时间开销

数据集

大小
ｉＯＲＣＡ索引

耗时／ｍｓ
占比／％

ＶＰＯＤ索引

耗时／ｍｓ
占比／％

２００００ ３．２ ０．０９ ２３．４ １．５８

４００００ １４．０ ０．２０ ４０．７ １．１８

６００００ ２１．５ ０．０４ ６２．４ ０．１５

８００００ ２６．５ ０．０４ ６６．９ ０．１２

１０００００ ２９．８ ０．０４ ９３．７ ０．０７

表３　犻犗犚犆犃与犞犘犗犇在犛犺狌狋狋犾犲数据集建立索引时间开销

数据集

大小
ｉＯＲＣＡ索引

耗时／ｍｓ
占比／％

ＶＰＯＤ索引

耗时／ｍｓ
占比／％

１００００ ３．１ ０．１３ ７．７ ０．５７

２００００ ４．８ ０．０８ １０．８ ０．３５

３００００ ７．８ ０．１０ １３．９ ０．３７

４００００ １１．１ ０．１９ １７．１ ０．９０

５００００ １４．１ ０．２４ ２１．９ ０．９３

从表２和表３可以看出，无论ｉＯＲＣＡ还是ＶＰＯＤ

算法，其建立索引所需时间都是非常少的．ＶＰＯＤ

算法在建立索引时需要较多时间用于选取支撑点及

建立支撑点空间，故耗时较多，但相对于整体的时间

开销来说，仍然忽略不计．而这小比例的耗时，换来

了整体检测时间的大幅减少．

ＶＰＯＤ算法在运行时间上的优势，归根到底是

距离计算次数的减少．图１２为３个算法分别在４个

数据集上的距离计算次数情况．可以看出，在距离计

算次数上，ＶＰＯＤ算法显示出比运行时间更大的优

势．这充分说明了相异支撑点选取算法对于减少距

离计算次数有着明显作用，而距离计算在搜索领域

（包括搜索离群点）通常被认为会带来较为昂贵的

时间开销，尤其是对于维度较高的情况．而对于维

数较低的数据集，ＶＰＯＤ算法的优势相对较小，例

如Ｓｈｕｔｔｌｅ数据集仅９维，尽管距离次数获得大幅减

少，但其在运行时间上的优势并不明显，甚至在数据

集规模较小时未能领先ＯＲＣＡ算法．

为了研究最近邻数量犽对ＶＰＯＤ算法的影响，实

验测试了其运行时间随犽变化的情况．鉴于Ｌａｎｄｓａｔ

数据集规模较小，本实验仅使用ＫＤＤＣｕｐ１９９９及

Ｓｈｕｔｔｌｅ两个数据集．从图１３可以看出，得益于相异

支撑点选取算法所选得的支撑点较强的剪枝能力，

在犽值增大的情况下，算法运行时间增幅并不明显，

甚至某些时候还有可能减少，例如Ｓｈｕｔｔｌｅ数据集．

该数据集在犽自１０增大到４０的过程中，其离群度

阈值反而更能使ＶＰＯＤ算法起到剪枝的作用，从而

减少距离计算次数，加快检测速度．

实验最后测试了 ＶＰＯＤ算法运行时间随边缘

支撑点个数变化的情况（数据集规模同上）．从图１４

１５８２１２期 许红龙等：基于多种支撑点的度量空间离群检测算法
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图１２　算法在４个数据集上的距离计算次数

图１３　ＶＰＯＤ算法在两个数据集上的运行时间随犽变化情况

图１４　ＶＰＯＤ算法在两个数据集上的运行时间随边缘支撑点个数变化情况

可以看出，当边缘支撑点个数为０，即不使用边缘支

撑点，不将数据集映射至支撑点空间的情况下，算法

运行时间明显高于边缘支撑点数量不为０的情况．

而当边缘支撑点数量增至１、２或３时，运行时间即

已减少至较为理想的状态，继续增大后运行时间的

改善情况并不明显，反而会增加选取支撑点及建立

２５８２ 计　　算　　机　　学　　报 ２０１７年
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索引的时间开销．因此可以认为边缘支撑点个数设

置为２左右即可获得较好的效果，没必要一味增加

其数量．

对于拟检测离群点数量狀来说，当其增大时，将

导致离群度阈值增长速度变慢，但这个影响对于文

中３个算法是同样存在的，ＶＰＯＤ算法仍将占优势．

而对于数据块大小犿 来说，当其增大时，将使得单

次更新离群度阈值幅度变大，但更新次数减少，尤其

是检测第一个数据块时，由于离群度阈值的初始值

为０，无法使用离群度阈值来排除非离群点．因此，

过大的犿值将导致这个阶段时间开销较大．

６　结束语

本文针对ｉＯＲＣＡ算法仅提供随机支撑点选取

不同算法导致其离群检测结果不稳定的论述，且未

充分利用距离三角不等性减少距离计算次数的问

题，提出了基于相异支撑点选取的离群检测算法

ＶＰＯＤ．该算法采用两种不同的支撑点选取算法，分

别选取密集支撑点和边缘支撑点，然后建立索引及

支撑点空间，在离群检测过程中充分使用剪枝规则，

减少距离计算次数．实验结果表明，ＶＰＯＤ算法较

已有的ｉＯＲＣＡ及ＯＲＣＡ算法在检测速度方面有了

明显的提升，平均加速比达２．０５．

下一步，我们将对支撑点选取算法进行优化，继

续探索距离三角不等性在减少距离计算次数方面的

作用，以期进一步提高检测速度．此外，我们对基于

支撑点技术的度量空间并行离群检测也非常感兴

趣，将基于集群架构开展研究工作．

参 考 文 献

［１］ ＬｉＹｕｅ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｆｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｎａｌｙｓｉｓｍｅｔｈｏｄｂａｓｅｄｏｎ

ｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎ．Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ＆Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ，２０１３，（３）：

１３２１３３（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

（李越．基于离群点数据挖掘的情报分析方法探析．信息通

信，２０１３，（３）：１３２１３３）

［２］ ＨａｗｋｉｎｓＤＭ．ＩｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎｏｆＯｕｔｌｉｅｒｓ．Ｂｅｒｌｉｎ，Ｇｅｒｍａｎｙ：

Ｓｐｒｉｎｇｅｒ，１９８０

［３］ ＯｔｈｍａｎＺＡ，ＢａｋａｒＡＡ，ＩｂｒａｈｉｍＲ，ｅｔａｌ．Ｒｏｕｇｈｏｕｔｌｉｅｒ

ｍｅｔｈｏｄｆｏｒｎｅｔｗｏｒｋｉｎｔｒｕｓｉｏｎｄｅｔｅｃｔｉｏｎ．ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌ

ｏｆＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ＆Ｍａｎａｇｅｍｅｎｔ，２０１３，４（７）：３９５０

［４］ ＫｕｍａｒＭ，ＭａｔｈｕｒＲ．Ｕｎｓｕｐｅｒｖｉｓｅｄｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎｔｅｃｈｎｉｑｕｅ

ｆｏｒｉｎｔｒｕｓｉｏｎｄｅｔｅｃｔｉｏｎｉｎｃｌｏｕｄｃｏｍｐｕｔｉｎｇ／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆ

ｔｈｅＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｆｏｒＣｏｎｖｅｒｇｅｎｃｅｏｆＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ．

Ｐｕｎｅ，Ｉｎｄｉａ，２０１４：１４

［５］ ＳｒｉｍａｎｉＰＤＰＫ，ＫｏｔｉＭＳ．Ｏｕｔｌｉｅｒｍｉｎｉｎｇｉｎｍｅｄｉｃａｌｄａｔａ

ｂａｓｅｓｂｙｕｓｉｎｇｓｔａｔｉｓｔｉｃａｌｍｅｔｈｏｄｓ．ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆ

ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＳｃｉｅｎｃｅ＆Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１２，４（１）：２３９２４６

［６］ ＨａｕｓｋｒｅｃｈｔＭ，ＢａｔａｌＩ，ＶａｌｋｏＭ，ｅｔａｌ．Ｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎ

ｆｏｒｐａｔｉｅｎｔｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇａｎｄａｌｅｒｔｉｎｇ．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＢｉｏｍｅｄｉｃａｌ

Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｃｓ，２０１３，４６（１）：４７５５

［７］ ＰｉｍｅｎｔｅｌＭＡ，ＣｌｉｆｔｏｎＤＡ，ＣｌｉｆｔｏｎＬ，ｅｔａｌ．Ａｒｅｖｉｅｗｏｆ

ｎｏｖｅｌｔｙｄｅｔｅｃｔｉｏｎ．ＳｉｇｎａｌＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ，２０１４，９９：２１５２４９

［８］ ＩｑｂａｌＱ，ＡｇｇａｒｗａｌＪＫ．Ｉｍａｇｅｒｅｔｒｉｅｖａｌｖｉａｉｓｏｔｒｏｐｉｃａｎｄ

ａｎｉｓｏｔｒｏｐｉｃｍａｐｐｉｎｇｓ．ＰａｔｔｅｒｎＲｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ，２００２，３５（１２）：

２６７３２６８６

［９］ Ｌｅｖｅｎｓｈｔｅｉｎ Ｖ Ｉ． Ｂｉｎａｒｙ ｃｏｄｅｓ ｃａｐａｂｌｅ ｏｆ ｃｏｒｒｅｃｔｉｎｇ

ｄｅｌｅｔｉｏｎｓ，ｉｎｓｅｒｔｉｏｎｓａｎｄｒｅｖｅｒｓａｌｓ．ＰｒｏｂｌｅｍｓｏｆＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ

Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ，１９６５，１０（１）：７０７７１０

［１０］ ＳｈｅｎＳＹ，ＷａｎｇＫ，ＨｕＧ，ｅｔａｌ．Ｏｎｔｈｅａｌｉｇｎｍｅｎｔｓｐａｃｅ／／

ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅＩＥＥＥＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇｉｎＭｅｄｉｃｉｎｅａｎｄＢｉｏｌｏｇｙ

Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ．Ｓｈａｎｇｈａｉ，Ｃｈｉｎａ，２００６：２４４２４７

［１１］ ＧｕｓｆｉｅｌｄＢＤ．Ａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｏｎｓｔｒｉｎｇｓ，ｔｒｅｅｓ，ａｎｄｓｅｑｕｅｎｃｅｓ：

Ｃｏｍｐｕｔｅｒｓｃｉｅｎｃｅａｎｄｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌｂｉｏｌｏｇｙ．ＡＣＭ Ｓｉｇａｃｔ

Ｎｅｗｓ，２０１０，２８（３）：４１６０

［１２］ ＫｎｏｒｒＥＭ，ＮｇＲＴ．Ａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｆｏｒｍｉｎｉｎｇｄｉｓｔａｎｃｅｂａｓｅｄ

ｏｕｔｌｉｅｒｓｉｎｌａｒｇｅｄａｔａｓｅｔｓ／／ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ

ＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＶｅｒｙＬａｒｇｅＤａｔａＢａｓｅｓ．Ｎｅｗ Ｙｏｒｋ，ＵＳＡ，

１９９８：３９２４０３

［１３］ ＫｎｏｒｒＥＭ，ＮｇＲＴ，ＴｕｃａｋｏｖＶ．Ｄｉｓｔａｎｃｅｂａｓｅｄｏｕｔｌｉｅｒｓ：

Ａｌｇｏｒｉｔｈｍｓａｎｄａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ．ＴｈｅＶＬＤＢＪｏｕｒｎａｌ，２０００，８（３４）：

２３７２５３

［１４］ ＲａｍａｓｗａｍｙＳ，ＲａｓｔｏｇｉＲ，ＳｈｉｍＫ．Ｅｆｆｉｃｉｅｎｔａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｆｏｒ

ｍｉｎｉｎｇｏｕｔｌｉｅｒｓｆｒｏｍｌａｒｇｅｄａｔａｓｅｔｓ．ＡＣＭＳＩＧＭＯＤＲｅｃｏｒｄ，

２０００，２９（２）：４２７４３８

［１５］ ＡｎｇｉｕｌｌｉＦ，ＰｉｚｚｕｔｉＣ．Ｏｕｔｌｉｅｒｍｉｎｉｎｇｉｎｌａｒｇｅｈｉｇｈｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ

ｄａｔａｓｅｔｓ．ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｋｎｏｗｌｅｄｇｅ ａｎｄ Ｄａｔａ

Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２００５，１７（２）：２０３２１５

［１６］ ＧｕｔｔｍａｎＡ．ＲＴｒｅｅｓ：Ａｄｙｎａｍｉｃｉｎｄｅｘｓｔｒｕｃｔｕｒｅｆｏｒｓｐａｃｉａｌ

ｓｅａｒｃｈｉｎｇ／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅ１９８４ＡＣＭＳＩＧＭＯＤＩｎｔｅｒｎａ

ｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＭａｎａｇｅｍｅｎｔｏｆＤａｔａ．１９８４：４７５７

［１７］ ＢｅｎｔｌｅｙＪＬ．Ｍｕｌｔｉｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｂｉｎａｒｙｓｅａｒｃｈｔｒｅｅｓｕｓｅｄｆｏｒ

ａｓｓｏｃｉａｔｉｖｅｓｅａｒｃｈｉｎｇ．ＣｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓｏｆｔｈｅＡＣＭ，１９７５，

１８（９）：５０９５１７

［１８］ ＢｅｒｃｈｔｏｌｄＳ，ＫｅｉｍＤＡ，ＫｒｉｅｇｅｌＨＰ．ＴｈｅＸｔｒｅｅ：Ａｎｉｎｄｅｘ

ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｆｏｒｈｉｇｈｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｄａｔａ／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅ２２ｎｄ

ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎ ＶｅｒｙＬａｒｇｅＤａｔａＢａｓｅｓ．Ｓａｎ

Ｆｒａｎｃｉｓｃｏ，ＵＳＡ，１９９６：２８３９

［１９］ ＣｈａｕｄｈａｒｙＡ，ＳｚａｌａｙＡＳ，ＭｏｏｒｅＡ Ｗ．Ｖｅｒｙｆａｓｔｏｕｔｌｉｅｒ

ｄｅｔｅｃｔｉｏｎｉｎｌａｒｇｅｍｕｌｔｉｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｄａｔａｓｅｔｓ／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆ

ｔｈｅＤａｔａＭｉｎｉｎｇａｎｄＫｎｏｗｌｅｄｇｅＤｉｓｃｏｖｅｒｙ（ＤＭＫＤ）．Ｍａｄｉｓｏｎ，

ＵＳＡ，２００２

［２０］ ＲｅｎＤ，ＲａｈａｌＩ，ＰｅｒｒｉｚｏＷ，ｅｔａｌ．Ａｖｅｒｔｉｃａｌｄｉｓｔａｎｃｅｂａｓｅｄ

ｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｗｉｔｈｌｏｃａｌｐｒｕｎｉｎｇ／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆ

ｔｈｅ１３ｔｈＡＣＭＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｎｄ

ＫｎｏｗｌｅｄｇｅＭａｎａｇｅｍｅｎｔ．ＷａｓｈｉｎｇｔｏｎＤ．Ｃ．，ＵＳＡ．２００４：

２７９２８４

３５８２１２期 许红龙等：基于多种支撑点的度量空间离群检测算法

《
 计
 算
 机
 学
 报
 》



［２１］ ＷａｎｇＹ，ＰａｒｔｈａｓａｒａｔｈｙＳ，ＴａｔｉｋｏｎｄａＳ．Ｌｏｃａｌｉｔｙｓｅｎｓｉｔｉｖｅ

ｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎ：Ａｒａｎｋｉｎｇｄｒｉｖｅｎａｐｐｒｏａｃｈ／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆ

ｔｈｅＩＥＥＥ２７ｔｈＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＤａｔａＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ

（ＩＣＤＥ）．Ｈａｎｎｏｖｅｒ，Ｇｅｒｍａｎｙ，２０１１：４１０４２１

［２２］ ＰｉｌｌｕｔｌａＭＲ，ＲａｖａｌＮ，ＢａｎｓａｌＰ，ｅｔａｌ．ＬＳＨｂａｓｅｄｏｕｔｌｉｅｒ

ｄｅｔｅｃｔｉｏｎａｎｄｉｔｓａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｉｎｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｅｔｔｉｎｇ／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ

ｏｆｔｈｅ２０ｔｈＡＣＭＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｎｄ

ＫｎｏｗｌｅｄｇｅＭａｎａｇｅｍｅｎｔ．Ｇｌａｓｇｏｗ，ＵＫ，２０１１：２２８９２２９２

［２３］ ＷａｎｇＸｉＴｅ，ＳｈｅｎＤｅＲｏｎｇ，ＢａｉＭｅｉ，ｅｔａｌ．ＢＯＤ：Ａｎ

ｅｆｆｉｃｉｅｎｔａｌｇｏｒｉｔｈｍｆｏｒｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎ．Ｃｈｉｎｅｓｅ

ＪｏｕｒｎａｌｏｆＣｏｍｐｕｔｅｒｓ，２０１６，３９（１）：３６５１（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

（王习特，申德荣，白梅等．ＢＯＤ：一种高效的分布式离群点

检测算法．计算机学报，２０１６，３９（１）：３６５１）

［２４］ ＢａｙＳＤ，ＳｃｈｗａｂａｃｈｅｒＭ．Ｍｉｎｉｎｇｄｉｓｔａｎｃｅｂａｓｅｄｏｕｔｌｉｅｒｓｉｎ

ｎｅａｒｌｉｎｅａｒｔｉｍｅｗｉｔｈｒａｎｄｏｍｉｚａｔｉｏｎａｎｄａｓｉｍｐｌｅｐｒｕｎｉｎｇ

ｒｕｌｅ／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅ９ｔｈ ＡＣＭ ＳＩＧＫＤＤＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ

Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎ Ｋｎｏｗｌｅｄｇｅ Ｄｉｓｃｏｖｅｒｙ ａｎｄ Ｄａｔａ Ｍｉｎｉｎｇ．

Ｗａｓｈｉｎｇｔｏｎ，ＵＳＡ，２００３：２９３８

［２５］ ＢｈａｄｕｒｉＫ，ＭａｔｔｈｅｗｓＢＬ，ＧｉａｎｎｅｌｌａＣＲ．Ａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｆｏｒ

ｓｐｅｅｄｉｎｇｕｐｄｉｓｔａｎｃｅｂａｓｅｄ ｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎ／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ

ｏｆｔｈｅ１７ｔｈ ＡＣＭ ＳＩＧＫＤＤ ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎ

ＫｎｏｗｌｅｄｇｅＤｉｓｃｏｖｅｒｙａｎｄＤａｔａＭｉｎｉｎｇ．ＳａｎＤｉｅｇｏ，ＵＳＡ，

２０１１：８５９８６７

［２６］ ＨｏｃｈｂａｕｍＤＳ，ＳｈｍｏｙｓＤＢ．Ａｂｅｓｔｐｏｓｓｉｂｌｅｈｅｕｒｉｓｔｉｃｆｏｒ

ｔｈｅｋｃｅｎｔｅｒｐｒｏｂｌｅｍ．ＭａｔｈｅｍａｔｉｃｓｏｆＯｐｅｒａｔｉｏｎｓＲｅｓｅａｒｃｈ，

１９８５，１０（２）：１８０１８４

［２７］ ＴｒａｉｎａＪＲＣ，ＳａｎｔｏｓＦｉｌｈｏＲＦ，ＴｒａｉｎａＡＪ，ｅｔａｌ．Ｔｈｅ

Ｏｍｎｉｆａｍｉｌｙｏｆａｌｌｐｕｒｐｏｓｅａｃｃｅｓｓｍｅｔｈｏｄｓ：Ａｓｉｍｐｌｅａｎｄ

ｅｆｆｅｃｔｉｖｅｗａｙｔｏｍａｋｅｓｉｍｉｌａｒｉｔｙｓｅａｒｃｈｍｏｒｅｅｆｆｉｃｉｅｎｔ．Ｔｈｅ

ＶＬＤＢＪｏｕｒｎａｌ，２００７，１６（４）：４８３５０５

［２８］ ＭａｏＲ，Ｍｉｒａｎｋｅｒ Ｗ Ｌ，ＭｉｒａｎｋｅｒＤ Ｐ．Ｐｉｖｏｔｓｅｌｅｃｔｉｏｎ：

Ｄｉｍｅｎｓｉｏｎｒｅｄｕｃｔｉｏｎｆｏｒｄｉｓｔａｎｃｅｂａｓｅｄｉｎｄｅｘｉｎｇ．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆ

ＤｉｓｃｒｅｔｅＡｌｇｏｒｉｔｈｍｓ，２０１２，１３：３２４６

［２９］ ＭａｏＲ，Ｘｕ Ｈ，Ｗｕ Ｗ，ｅｔａｌ．Ｏｖｅｒｃｏｍｉｎｇｔｈｅｃｈａｌｌｅｎｇｅ

ｏｆｖａｒｉｅｔｙ：Ｂｉｇ ｄａｔａ ａｂｓｔｒａｃｔｉｏｎ，ｔｈｅ ｎｅｘｔｅｖｏｌｕｔｉｏｎ ｏｆ

ｄａｔａｍａｎａｇｅｍｅｎｔｆｏｒＡＡＬｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍｓ．ＩＥＥＥ

ＣｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓＭａｇａｚｉｎｅ，２０１５，５３（１）：４２４７

［３０］ ＭａｏＲ，ＺｈａｎｇＰ，ＬＩＸ，ｅｔａｌ．Ｐｉｖｏｔｓｅｌｅｃｔｉｏｎｆｏｒｍｅｔｒｉｃ

ｓｐａｃｅｉｎｄｅｘｉｎｇ．ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆＭａｃｈｉｎｅＬｅａｒｎｉｎｇ

ａｎｄＣｙｂｅｒｎｅｔｉｃｓ，２０１６，７（２）：３１１３２３

犡犝犎狅狀犵犔狅狀犵，ｂｏｒｎｉｎ１９８６，Ｐｈ．Ｄ．，

ｌｅｃｔｕｒｅｒ．Ｈｉｓｒｅｓｅａｒｃｈｉｎｔｅｒｅｓｔｓｉｎｃｌｕｄｅ

ｄａｔａｍｉｎｉｎｇａｎｄｂｉｇｄａｔａ．

犜犃犖犌犛狅狀犵，ｂｏｒｎｉｎ１９９３，ｄｏｕｂｌｅｂａｃｈｅｌｏｒ’ｓｄｅｇｒｅｅ．

Ｈｉｓｒｅｓｅａｒｃｈｉｎｔｅｒｅｓｔｓｉｎｃｌｕｄｅｏｒｄｉｎａｒｙｄｉｆｆｅｒｅｎｔｉａｌｅｑｕａｔｉｏｎ

ａｎｄｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅ．

犕犃犗犚狌犻，ｂｏｒｎｉｎ１９７５，Ｐｈ．Ｄ．，ｐｒｏｆｅｓｓｏｒ．Ｈｉｓｒｅｓｅａｒｃｈ

ｉｎｔｅｒｅｓｔｓｉｎｃｌｕｄｅｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅｉｎｄｅｘｉｎｇ，ｂｉｇｄａｔａｍａｎａｇｅｍｅｎｔ

ａｎｄａｎａｌｙｓｉｓ．

犛犎犈犖犑犻狀犵，ｂｏｒｎｉｎ１９９３， Ｍ．Ｓ．ｃａｎｄｉｄａｔｅ．Ｈｅｒ

ｒｅｓｅａｒｃｈｉｎｔｅｒｅｓｔｉｓｃｏｍｐｌｅｘｎｅｔｗｏｒｋ．

犔犐犝犌犪狀犵，ｂｏｒｎｉｎ１９７７，Ｐｈ．Ｄ．，ｌｅｃｔｕｒｅｒ．Ｈｉｓｒｅｓｅａｒｃｈ

ｉｎｔｅｒｅｓｔｓｉｎｃｌｕｄｅｐａｒａｌｌｅｌａｌｇｏｒｉｔｈｍ，ｎｅｔｗｏｒｋｏｎｃｈｉｐ．

犆犎犈犖 犌狌狅犔犻犪狀犵，ｂｏｒｎｉｎ１９３８，ｐｒｏｆｅｓｓｏｒ，Ｐｈ．Ｄ．

ｓｕｐｅｒｖｉｓｏｒ，ｍｅｍｂｅｒｏｆｔｈｅＣｈｉｎｅｓｅＡｃａｄｅｍｙｏｆＳｃｉｅｎｃｅｓ．

Ｈｉｓｒｅｓｅａｒｃｈｉｎｔｅｒｅｓｔｓｆｏｃｕｓｏｎｈｉｇｈｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｃｏｍｐｕｔｉｎｇ．

犅犪犮犽犵狉狅狌狀犱

Ｄａｔａｍｉｎｉｎｇｉｓａｎｉｍｐｏｒｔａｎｔｔｅｃｈｎｉｑｕｅｔｏｄｉｓｃｏｖｅｒｔｈｅ

ｖａｌｕｅｆｒｏｍｍａｓｓｄａｔａａｎｄｍａｋｅｉｔｕｓｅｆｕｌ．Ｍａｎｙｄａｔａｍｉｎｉｎｇ

ｍｅｔｈｏｄｓｆｏｃｕｓｏｎｆｉｎｄｉｎｇｌａｒｇｅｐａｔｔｅｒｎｓ．Ｈｏｗｅｖｅｒ，ｉｎｓｏｍｅ

ｃａｓｅｓ，ｏｎｅｐｅｒｓｏｎ’ｓｎｏｉｓｅｉｓａｎｏｔｈｅｒｐｅｒｓｏｎ’ｓｓｉｇｎａｌ，ａｎｄ

ｔｈｅｒｅｍａｙｂｅｓｏｍｅｉｍｐｏｒｔａｎｔｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｉｎｃｌｕｄｅｄｉｎｒａｒｅ

ｅｖｅｎｔｓｏｆｅｘｃｅｐｔｉｏｎａｌｃａｓｅｓ．Ｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎｉｓｓｕｃｈａ

ｔｅｃｈｎｉｑｕｅｔｏｆｉｎｄｓｍａｌｌｐａｔｔｅｒｎｓ，ａｎｄｉｔｈａｓｂｅｅｎ ｗｉｄｅｌｙ

ａｐｐｌｉｅｄｉｎｍａｎｙｆｉｅｌｄｓ，ｓｕｃｈａｓｎｅｔｗｏｒｋｉｎｔｒｕｓｉｏｎｄｅｔｅｃｔｉｏｎ，

ｐｕｂｌｉｃｈｅａｌｔｈａｎｄｍｅｄｉｃａｌｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ．

Ｔｈｅｗｉｄｅｕｓｅｏｆｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎｈａｓａｒｏｕｓｅｄｅｎｔｈｕｓｉａｓｍ

ｉｎｍａｎｙｒｅｓｅａｒｃｈｅｒｓ．Ｏｖｅｒｔｈｅｐａｓｔｆｅｗｄｅｃａｄｅｓ，ｍａｎｙｏｕｔｌｉｅｒ

ｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎｓａｎｄｄｅｔｅｃｔｉｏｎａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｈａｖｅｂｅｅｎｐｒｏｐｏｓｅｄｉｎｔｈｅ

ｌｉｔｅｒａｔｕｒｅｓ．Ａｍｏｎｇｔｈｅｓｅ，ｄｉｓｔａｎｃｅｂａｓｅｄｏｕｔｌｉｅｒｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎｓ

ａｎｄ ｄｅｔｅｃｔｉｏｎ ａｌｇｏｒｉｔｈｍｓ ｈａｖｅ ｇｏｔｒａｐｉｄｌｙ ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔ

ｂｅｃａｕｓｅｏｆｔｈｅｉｒａｄｖａｎｔａｇｅｉｎｕｎｉｖｅｒｓａｌｐｒｏｐｅｒｔｙ．Ｉｎｄｅｘｂａｓｅｄ

ｄｅｔｅｃｔｉｏｎ ｍｅｔｈｏｄｓｈａｖｅｆｕｒｔｈｅｒｓｐｅｅｄｅｄｕｐｔｈｅｄｅｔｅｃｔｉｏｎ

ｐｒｏｃｅｄｕｒｅ．Ｔｈｏｕｇｈｅｘｃｅｌｌｅｎｔｍｅｔｈｏｄｓｈａｖｅｅｍｅｒｇｅｄｉｎｌａｒｇｅ

ｎｕｍｂｅｒｓ，ｓｕｃｈａｓ ＯＲＣＡ ａｎｄｉＯＲＣＡ，ｔｗｏｓｔａｔｅｏｆａｒｔ

ａｌｇｏｒｉｔｈｍｓ，ｓｏｍｅｐｒｏｂｌｅｍｓｓｔｉｌｌｋｅｅｐｕｎｓｏｌｖｅｄｉｎｔｈｅｅｘｉｓｔｅｄ

ｍｅｔｈｏｄｓ．Ｍｏｓｔｏｆｔｈｅｍａｐｐｌｙｄｏｍａｉｎｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｏｔｈｅｒｔｈａｎ

ｄｉｓｔａｎｃｅ，ｍａｋｉｎｇｔｈｅｕｎｉｖｅｒｓａｌｐｒｏｐｅｒｔｙｗｅａｋｅｎｅｄ．Ｗｈａｔ’ｓ

ｍｏｒｅ，ｓｏｍｅｐｉｖｏｔｂａｓｅｄｍｅｔｈｏｄｓａｒｅｓｈｏｒｔｏｆｐｉｖｏｔｓｅｌｅｃｔｉｏｎ

ｍｅｔｈｏｄ，ａｎｄｔｈｅｙｃａｎｎｏｔｔａｋｅｆｕｌｌａｄｖａｎｔａｇｅｏｆｄｉｓｔａｎｃｅ

ｔｒｉａｎｇｌｅｉｎｅｑｕａｌｉｔｙ，ｒｅｓｕｌｔｉｎｇｉｎｌｏｗｄｅｔｅｃｔｉｏｎｓｐｅｅｄ．

Ｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒ，ｗｅｐｒｏｐｏｓｅｄａｎｅｗ ｐｅｒｓｐｅｃｔｉｖｅｃａｌｌｅｄ

ｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎｉｎｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅ，ｗｈｉｃｈｃｏｎｓｉｓｔｓｏｆｄｉｓｔａｎｃｅ

ｂａｓｅｄｏｕｔｌｉｅｒｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎａｎｄｃｏｍｐｌｅｔｅｄｉｓｔａｎｃｅｂａｓｅｄｏｕｔｌｉｅｒ

ｄｅｔｅｃｔｉｏｎａｌｇｏｒｉｔｈｍ，ｔｏｌｉｍｉｔｔｈｅｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｉｎ

４５８２ 计　　算　　机　　学　　报 ２０１７年

《
 计
 算
 机
 学
 报
 》



ｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅ，ｓｏｔｈａｔｉｔｃａｎａｃｈｉｅｖｅｍｏｒｅｕｎｉｖｅｒｓａｌｐｒｏｐｅｒｔｙ．

Ａｍｏｎｇｔｈｉｓ，ｗｅｐｒｏｐｏｓｅｄ Ｖａｒｉｏｕｓ Ｐｉｖｏｔｓｂａｓｅｄ Ｏｕｔｌｉｅｒ

ＤｅｔｅｃｔｉｏｎＡｌｇｏｒｉｔｈｍ（ＶＰＯＤ）．Ｗｉｔｈｔｈｅｈｅｌｐｏｆｔｗｏｄｉｆｆｅｒｅｎｔ

ｐｉｖｏｔｓｅｌｅｃｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｓａｎｄｔｈｅｒｅｌａｔｅｄｐｒｕｎｉｎｇｒｕｌｅｓ，ＶＰＯＤ

ｇｅｔｔｈｅａｖｅｒａｇｅｓｐｅｅｄｕｐｏｆ２．０５ｏｖｅｒｔｈｅｌａｔｅｓｔｍｅｔｈｏｄｉｎｔｈｅ

ｓａｍｅｆｉｅｌｄ，ａｎｄｔｈｅｄｉｓｔａｎｃｅｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎｔｉｍｅｓａｒｅｒｅｄｕｃｅｄｂｙ

５１．１４％ｏｎａｖｅｒａｇｅ．

ＴｈｉｓｗｏｒｋｉｓｓｕｐｐｏｒｔｅｄｂｙｔｈｅＮａｔｉｏｎａｌＨｉｇｈＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ

ＲｅｓｅａｒｃｈａｎｄＤｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔＰｒｏｇｒａｍｏｆＣｈｉｎａｕｎｄｅｒＧｒａｎｔ

Ｎｏ．２０１５ＡＡ０１５３０５，ｔｈｅＮａｔｉｏｎａｌＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅｏｆＣｈｉｎａ

ｕｎｄｅｒＧｒａｎｔ Ｎｏｓ．Ｕ１３０１２５２，Ｕ１５０１２５４，ｔｈｅ Ｇｕａｎｇｄｏｎｇ

ＫｅｙＬａｂｏｒａｔｏｒｙＰｒｏｊｅｃｔＮｏ．２０１７Ｂ０３０３１４０７３，ｔｈｅＧｕａｎｇｄｏｎｇ

ＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅＦｏｕｎｄａｔｉｏｎｕｎｄｅｒＧｒａｎｔＮｏ．２０１５Ａ０３０３１３６３６，

ａｎｄｔｈｅＳｈｅｎｚｈｅｎＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙＰｌａｎｕｎｄｅｒＧｒａｎｔ

Ｎｏ．ＣＸＺＺ２０１４０４１８１８２６３８７６４．Ｔｈｅｓｅｐｒｏｊｅｃｔｓｆｏｃｕｓｏｎｂｉｇ

ｄａｔａｍａｎａｇｅｍｅｎｔａｎｄａｎａｌｙｓｉｓ，ｓｕｃｈａｓｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅｉｎｄｅｘ

ａｎｄｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅｄａｔａｍｉｎｉｎｇ．Ａｓａｒｅｓｅａｒｃｈｔｅａｍ，ｗｅｒｅｌｙ

ｏｎｔｈｅｓｕｐｐｏｒｔｏｆｔｈｅｓｅｐｒｏｊｅｃｔｓａｎｄａｃｈｉｅｖｅｄａｓｅｒｉｅｓｏｆ

ｓｃｉｅｎｔｉｆｉｃｒｅｓｅａｒｃｈｒｅｓｕｌｔｓ，ｉｎｃｌｕｄｉｎｇ ｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅｉｎｄｅｘｉｎｇ

ａｌｇｏｒｉｔｈｍ，ｐｉｖｏｔｓｅｌｅｃｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｆｏｒｉｎｄｅｘ，ｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅ

ｄａｔａｍｉｎｉｎｇｍｅｔｈｏｄ，ｅｔａｌ．Ｔｈｅａｃｈｉｅｖｅｍｅｎｔｏｆｔｈｉｓｐａｐｅｒｉｓａ

ｐａｒｔｏｆｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅｄａｔａｍｉｎｉｎｇｂａｓｅｄｏｎｔｈｅａｂｏｖｅｐｒｏｊｅｃｔｓ，

ｎａｍｅｌｙｏｕｔｌｉｅｒｄｅｔｅｃｔｉｏｎｉｎｍｅｔｒｉｃｓｐａｃｅ．

５５８２１２期 许红龙等：基于多种支撑点的度量空间离群检测算法

《
 计
 算
 机
 学
 报
 》




